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提示

在开始使用之前，请仔细阅读操作指示和注意事项，以减少意外的发生。负责产品安装、操
作的人员必须经严格培训，遵守相关行业的安全规范，严格遵守本手册提供的相关设备注意
事项和特殊安全指示，按正确的操作方法进行设备的各项操作。

基本型号 通道数 特殊型号 输入方式 输出方式 内容

MTCW 麦格米特温控模块

08 模块采集的温度通道数

12 模块采集的温度通道数

16 模块采集的温度通道数

04 模块采集的温度通道数

N1 10K-NTC 采集

N5 50K-NTC 采集

N 无 CT 输入

C 有 CT 输入

T 晶体管输出

V 电压输出

I 电流输出

TT 晶体管输出+报警输出

TD 晶体管输出+冷却输出

N 无输出
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第一章 产品介绍

MTCW 温控器是麦格米特开发的多路高精度温控产品，适用于温度控制的各种场合。
其主要特点是兼容热电偶和热电阻，测温精度高，功能丰富，用户使用方便。本章介绍了
MTCW 的外观结构、安装尺寸、部件和技术参数。

MTCW 的用户端子如图 1-1 所示

图 1-1 MTCW 外形结构图
MTCW 安装尺寸如图 1-2 所示

图 1-2 MTCW 安装尺寸图（单位：mm）
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表 1-1 MTCW 端子定义

标注 说明

24V+ 电源 24V 正极

24V- 电源 24V 负极

接大地端

A0，B0 第一路 RS485（COM0）

A1，B1 第二路 RS485（COM1）

GND 第二路 RS485 信号地

WAN 以太网通讯口

L1+～L16+ 第 1～16 通道 口 道

口
1

11 号1极口极1616+道道口 道道口D号极6

6

6 道道二口极极--OM0极 口 极口 道口道--OM1极 口 极口 道口道--6OM1极 口 极口 道口道6-6-6 OM1极 口 极口 道口道6---道口二口 道极口---道口二口 道极口V-NV-道极网口极V-道极网口极OCOC-源口极口号极OC-源口极口号道路 路1 O 1 -- 1 㔏口 网 路 道网口太路 二二 口极O M二定二定道网注定 道定道口- 注太子 网 道定太口道 0太路 O太 路子 路 道 路 道TCW二二网 道TCW1TCWTCWTCWTCWTCWTCWTCWTCW

1

TCWTCWTCO1TCWTCWTCWTCWTCO1TCWTCW1DTCWTCWTCO1TCW1TCWTCWTCW
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MTCW 系列部分端子如下图所示：

图 1-3 MTCW-08-CT 用户端子图 图 1-4 MTCW-08-NTT 用户端子图

图 1-5 MTCW-08-NV 用户端子图 图 1-6 MTCW-12-NT 用户端子图

图 1-7 MTCW-16-NN 用户端子图
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指示灯说明见表 1-2
表 1-2 指示灯说明

名称 状态 说明

PWR 亮 24V 电源接通

灭 24V 电源未接通

RUN 快闪（10Hz～15Hz） 工作正常，无错误

慢闪（0.5Hz～1Hz） 有错误，错误状态详见#3612、#3613

COMM 或 COMM1
闪烁 通讯正常

灭 无通讯

COMM0 闪烁 通讯正常

灭 无通讯

Y01～Y16 亮 对应通道输出为 ON
灭 对应通道输出为 OFF

MTCW 的电源指标见表 1-3
表 1-3 电源指标

项目 单位 最小值 典型值 最大值 备注

输入电压范围 Vdc 20 24 30 正常启机和工作范围

输入电流 A / 0.08 / 常温额定满载

MTCW 的性能指标见表 1-4
表 1-4 性能指标

项目 指标

输入信号
热电偶类型 K、J、E、N、T、R、S、B

热电阻类型 Pt100、Cu100、JPt100、Cu50、Ni120
NTC 类型 10K、50K、20K、5K

输出方式
门极开路的
晶体管输出

回路电源电压：5V～24V；最大回路电源电压：30V；
回路电流：0.3A/24Vdc；开路时漏电流：＜0.1mA/30Vdc；
最小负载：5mA（5Vdc～24Vdc）

采样周期 约 100ms

控制周期
快速 1～100，单位 0.1s，具体数值由控温对象特性决定

慢速 1～100，单位 1s，具体数值由控温对象特性决定

控制方法 手动控制，ON/OFF 控制，PID 控制

额定温度范围

类型 K －100℃～1200℃（－148℉～2192℉）

类型 J －100℃～1200℃（－148℉～1112℉）

类型 E －100℃～850℃（－148℉～1562℉）
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类型 N －100℃～1200℃（－148℉～2192℉）

类型 T －200℃～300℃（－328℉～572℉）

类型 R 0℃～1600℃（32℉～2912℉）

类型 S 0℃～1600℃（32℉～2912℉）

类型 B 400℃～1800℃（752℉～3272℉）

Pt100 －150℃～600℃（－238℉～1112℉）

JPt100 －150℃～500℃（－238℉～932℉）

Cu100 －30℃～120℃（－22℉～248℉）

Cu50 －30℃～120℃（－22℉～248℉）

Ni120 －80.0℃～280.0℃（－112.0℉～536.0℉）

NTC 0℃～150℃

精度

热电偶 满量程±0.3％，环境温度补偿误差<=2℃

热电阻 输入范围±0.5％

NTC ±0.5％输入范围

隔离
采样通道与电源间隔离，采样通道与输出隔离，通道与通
道之间不隔离

ɼ

ɼ

ɻ ɻ ɻ ɻ ɻ ɻ ɻ

ɻ

端子头型号 数量

3.5mm 间距 6pin 插头 1

3.5mm 间距 12pin 插头 4

5.08mm 间距 2pin 插头 1

5.08mm 间距 3pin 插头 1
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第二章 安装接线

本章介绍了 MTCW 的安装和接线。

蠔忟澥泠 莞 MTCW 安装 䎤 的ضج ႞Ⴄ 安装흓〄ݓ႞ Ⴄ的 䞔 ᵓݓ。 安装摤ြኈᷘດ ᎔ြぴ 安装 。蠄MTCWი჊ 的 ᷘ1沄潨愾Ⴄ ြ 悈 。

忟

澥M安装蠄౨﷧ 溱安装從 ራ౨ئى沄的﷧ 溱装愾蠔忟ته￠。忟౨ 溱安装從
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具体的安装步骤如下：
1．将 DIN 槽水平固定于安装背板上；
2．将模块底部下方的 DIN 槽卡扣拔出；
3．把模块挂到 DIN 上；
4．将卡扣压回原位，锁住模块；
5．最后再将模块的两端用 DIN 槽卡档件固定，避免左右滑动。

对于可能存在较大冲击的场合，则可采用螺孔安装方式，如图2-3所示。用固定螺丝经MTCW
外壳的两个Ф4 螺孔将模块固定在电气柜的背板上，建议采用 M3 螺钉固定。

图 2-3 采用螺钉安装固定

ɻ ɻ ɻ ɻ
ɻ ɻ ɻ ɼ

避免

ɻ 或 等ɼ
。 ɼ

ɻ 或 ɼ
ɻ 引起触电 ɼ

ɼ
ɻ

ɼ
严格 ɼ接入 ɼ

能 ɼ
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用户端子输入布线见图 2-4

图 2-4 MTCW 输入用户端子布线示意图

ɻ ɻ ɼ
ɻ ɻ ɻ ɻ ɻ ɼ

ɻ ɼ

ɻ ɼ

ɻ ɼ

ɻ ɼ
ɻ
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推荐的电缆制备方式如图 2-5 所示。

图 2-5 MTCW 连接线缆制备方式推荐

将加工好的电缆头用螺丝固定在 MTCW 的接线端子上，注意螺钉位置要正确，螺钉的旋紧
力矩在 0.5～0.8Nm，既要保证可靠连接，又不致损坏螺丝。

供电电源可以使用主模块输出的 24Vdc 电源，也可以使用其它满足要求的电源。用户应在
断电条件下将电源线连接到电源输入接线端子头，然后将接线端子头插入 MTCW 的 DC24V
供电输入端子。

ɼ 因

或 ɼ
ɼ

连接

ɻ 或 ɼ

系统配线时往往有多个电缆端连接在同一个端子的情况，如 24V＋、24V-、输出组公共端

COM 等接线。建议采用扩展接线排方式进行连接扩展，并做相应的标识，可使得连接方便
可靠，布线简洁。

不同的系统组网方式下的通讯线连接方法不同。
1．和 MEGMEET 的 PLC 主模块组网。用户需使用自备的双绞线连接 MTCW 的 RS485 通讯
端子和主模块的 RS485 通讯端子（参见相关主模块的用户手册）。如图 2-6 所示：

图 2-6 连接通讯线
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2．以 RS485 方式接入 Modbus 主站系统。通过通讯线缆连接 MTCW 的 RS485＋和 RS485
－端子到 Modbus 主站系统。

ɼ
ɼ

ɼ
ɼ

ɼ
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第三章 通讯与组网

在 MTCW 的安装接线完成后，用户还需对 MTCW 进行参数设置。

MTCW 型号支持 Modbus 从站协议

支持 RTU 方式，可采用 9600、19200、38400、115200 四种波特率，并可任意组合帧格式。
支持三种功能码。如表 3-1 所示。最长可连续操作 50 个 BFM 单元（RTU）。

表 3-1 功能码表

功能码 功能码说明

03 读多个寄存器（BFM）

06 写单个寄存器（BFM）

16 写多个寄存器（BFM）

在上电之前，需通过从站地址旋钮和拨码开关设定其从站地址和工作方式。上电后在更改时，
从站地址和通讯格式将在下次上电时才有效。Modbus 地址设定旋钮和拨码开关的位置如图
3-1 所示。

图 3-1 拨码开关说明

COM1 默认参数为 38400，1 位停止位，奇校验。MTCW-16-NN 型号做主站使用，其他型

号均做从站使用。MTCW-16-NN型号做主站时只可与MEVW远程 IO连接通讯，此时MEVW
远程 IO 作为控温时的数据输出。
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MTCW 以太网可以在网口设置中配置。配置界面如图 3-2 所示。

图 3-2 网口设置

MTCW 做 TCP 服务器，PC 做 TCP 客户端。配置如图 3-3。

图 3-3 TCP 服务器配置

ɼ
ɼ
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第四章 功能说明

本章节详细介绍了 MTCV 的各种功能。用户可使用温控器助手配置 MTC 热电偶温控器的参

数，以实现温控器的各项功能。从而达到对温度的有效控制。

温控器助手的界面如下：

图 4-1 MTCW 温控器助手界面

例：

选择慢速升降温

目录名 组名 项目名 设定值

控制设置 基本 控制对象特征 0：慢速升降温

我们选择目录名“控制设置”->选择对应的组名“基本”->选择需要设置的项目“控温对

象特征”。控温对象特征有两种选择，即“0：慢速升降温”与“1：快速升降温”，根据要

求，我们点击对应通道的单元格右侧的下拉按钮，在下拉列表中点击“0：慢速升降温”，

设置完成。

选择各通道的输入类型和温度模式。

目录名 组名 项目名 设定值

控制设置 输入输出 输入类型选择 0

热电偶/热电阻模式说明如表 4-1 所示，NTC 模式说明如表 4-2 所示。
表 4-1 热电偶/热电阻模式说明

序号 模式值（十进制） 意义

1 1 K 型热电偶，输入范围：－100.0～200.0℃

2 2 K 型热电偶，输入范围：－100.0～400.0℃

3 3 K 型热电偶，输入范围：－100.0～1200.0℃

4 4 K 型热电偶，输入范围：－148.0～800.0℉
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5 5 K 型热电偶，输入范围：－148.0～2192.0℉

6 6 J 型热电偶，输入范围：－100.0～200.0℃

7 7 J 型热电偶，输入范围：－100.0～400.0℃

8 8 J 型热电偶，输入范围：－100.0～600.0℃

9 9 J 型热电偶，输入范围：－148.0～752.0℉

10 10 J 型热电偶，输入范围：－148.0～1112.0℉

11 11 E 型热电偶，输入范围：－100.0～200.0℃

12 12 E 型热电偶，输入范围：0.0～850.0℃

13 13 E 型热电偶，输入范围：－148.0～1562.0℉

14 14 N 型热电偶，输入范围：－100.0～1200.0℃

15 15 N 型热电偶，输入范围：－148.0～2192.0℉

16 16 T 型热电偶，输入范围：－200.0～200.0℃

17 17 T 型热电偶，输入范围：－200.0～300.0℃

18 18 T 型热电偶，输入范围：0.0～300.0℃

19 19 T 型热电偶，输入范围：－328.0～400.0℉

20 20 T 型热电偶，输入范围：－328.0～572.0℉

21 21 T 型热电偶，输入范围：0.0～572.0 ℉

22 22 R 型热电偶，输入范围：0.0～1600.0℃

23 23 R 型热电偶，输入范围：32.0～2912.0℉

24 24 S 型热电偶，输入范围：0.0～1600.0℃

25 25 S 型热电偶，输入范围：32.0～2912.0℉

26 26 Pt100，输入范围：－50.0～150.0℃

27 27 Pt100，输入范围：－150.0～600.0℃

28 28 Pt100，输入范围：－238.0～300.0℉

29 29 Pt100，输入范围：－238.0～1112.0℉

30 30 JPt100，输入范围：－50.0～150.0℃

31 31 JPt100，输入范围：－150.0～500.0℃

32 32 JPt100，输入范围：－238.0～300.0℉

33 33 JPt100，输入范围：－238.0～932.0℉

34 34 Cu100，输入范围：－30.0～120.0℃

35 35 Cu100，输入范围：－22.0～248.0℉

36 36 Cu50，输入范围：－30.0～120.0℃

37 37 Cu50，输入范围：－22.0～248.0℉

38 38 Ni120，输入范围：－80.0℃～280.0℃

39 39 Ni120，输入范围：－112.0℉～536.0℉

40 40 PT100，输入范围：-150.0～300.0℃

41 41 B 热电偶，输入范围：400.0～1800.0℃

42 42 B 热电偶，输入范围：752.0～3272.0℉

43 43 K 型热电偶，输入范围：-100.0～600.0℃

44 44 K 型热电偶，输入范围：-100.0～800.0℃

45 45 J 型热电偶，输入范围：-100.0～800.0℃

46 46 J 型热电偶，输入范围：-100.0～1200.0℃

47 47 J 型热电偶，输入范围：-148.0～2192.0℉
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48 48 T 型热电偶，输入范围：-200.0～400.0℃

49 49 T 型热电偶，输入范围：-328.0～752.0℉

说明：摄氏℃（Celsius）＝5/9×（华氏℉（Fahrenheit）－32）

表 4-2 NTC 模式说明

序号 模式值（十进制） 意义

1 1 NTC3960-10K，范围：0.0~150.0℃

2 1 NTC503AP2-50K，范围：0.0~150.0℃

说明：NTC 模式为机型固定，如 MTCW-08N1-NTT 为固定 10K-NTC 输入，只能选择无
输入或 NTC3960-10K 输入。

ɼ
ɼ

ɼ

根据输入类型，设定各通道温度控制的设定值，其单位依据输入类型来确定，当模式是摄氏
度时，单位是 0.1℃，当模式是华氏度时，单位是 0.1℉。

目录名 组名 项目名 设定值

控制设置 1 基本 设定值 0

缺省值：0
设定范围：选择的输入类型范围

ɼ

控制输出周期设定值，设定各通道的控制输出周期。单位依据控温对象特性选择来决定。当

选择为“慢速升温对象”时控温周期单位为秒，当选择为“快速升温对象”时控温周期单位
为百毫秒。

目录名 组名 项目名 设定值

控制设置 1 基本 控制输出周期设定 2

缺省值：2
设定范围：1~100

控温对象特性选择为“慢速升降温”时，控制输出周期、积分时间、微分时间单位为秒，选
为“快速升降温”时，控制输出周期、积分时间、微分时间单位为百毫秒。

目录名 组名 项目名 设定值

控制设置 1 基本 控温对象特征 0：慢速升降温
1：快速升降温

缺省值：0

ɼ
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当测量值大于温度设定值时控制输出设定为 OFF，而当测量值小于温度设定值时控制输出设
定为 ON。设定 ON/OFF 控制死区即调节灵敏度可防止输出反复 ON/OFF 变化。

调节灵敏度设置（ON/OFF 模式有效）

目录名 组名 项目名 设定值

控制设置 1 基本 调节灵敏度设置 100

缺省值：100

选择 ON/OFF 控制
输入类型选择 1K 型，设定值（SV）100℃，控制周期 2 秒，控制方式选 1：手动，调节灵
敏度设置 10℃。

目录名 组名 项目名 设定值

控制设置 1 基本 输入类型选择 1.K 型

设定值 1000

控制周期 2

控制方式 1：ON/OFF

调节灵敏度设
置

100

图 4-3 ON/OFF 控制

通过设置 P（比例系数）I（积分时间）D（微分时间）可获得稳定控制效果。

选择 PID 控制
输入类型选择 1K 型，设定值（SV）100℃，控制周期 2 秒，控制方式选 2：PID。

目录名 组名 项目名 设定值

控制设置 1 基本 输入类型选择 1.K 型

设定值 1000

控制周期 2

控制方式 2：PID
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通过 PID 组选择，选择用于控制的 PID 参数。

目录名 组名 项目名 设定值

控制设置 PID PID 组选择 0：第 1 组
1：第 2 组
2：第 3 组
3：第 4 组

在 PID 组中设定相应的 PID 参数。

目录名 组名 项目名 设定值

PID 组设置 PID 比例带 1 30

积分时间 1 240

微分时间 1 60

比例带 1（冷却侧） 30

积分时间 1（冷却侧） 240

微分时间 1（冷却侧） 60

比例带 2 30

积分时间 2 240

微分时间 2 60

比例带 2（冷却侧） 30

积分时间 2（冷却侧） 240

微分时间 2（冷却侧） 60

比例带 3 30

积分时间 3 240

微分时间 3 60

比例带 3（冷却侧） 30

积分时间 3（冷却侧） 240

微分时间 3（冷却侧） 60

比例带 4 30

积分时间 4 240

微分时间 4 60

比例带 4（冷却侧） 30

积分时间 4（冷却侧） 240

微分时间 4（冷却侧） 60

根据使用目的，选择适当的控制算法，可实现最佳控制。

目录名 组名 项目名 设定值

高级设置 PID 控制算法 0：增量式 PID
1：位置式 PID

增量式 PID：是对控制量的增量进行控制操作，输出操作量的增量。
位置式 PID：是对控制量进行操作，直接输出操作量。
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区域 PID 是根据 SP 或 PV 的值，从 1~4 组中选择 PID 参数进行控制的功能。

目录名 组名 项目名 设定值

高级设置 功能 区域动作 0：不使用
1：根据设定值选择
2：根据测量值选择

区域 1 0

区域 2 0

区域 3 0

区域间的切换点如图 4-4 所示。

图 4-4

ɼ

E)X0-•0
"9

∀⸀䷥⫿ⶐ�
倀℀开倀

区

持

漀

区区
选ⶐ�

区区

该

ጀ

媿

䤃

持

⨀

ɢⶐ�ṋ䐀

区区

设定设定 ☫功能熀　录
3

设ⴀ

ὀ

0

✀



25

执行自整定的场合，选择自整定的种类可获得与对象的控制特性符合的自整定结果。

目录名 组名 项目名 设定值

高级设置 PID 自整定算法 0：常规
1：立即
2：稳定

下图曲线表示的，使用根据各种自整定求出的 PID 常数后的控制结果的差异。

当使用第一通道，温度设定值为 1000，表示 100.0℃，自整定偏差设置为－300，表示－
30.0℃，（自整定偏差默认为 0℃） 此时 MTCW 将在 70.0℃进行自整定。自整定时，被控
温度将会出现振荡，为防止温度超过设备允许的温度，应选择合适的自整定偏差。

目录名 组名 项目名 设定值

控制设置 基本

输入类型选择 1.K 型

设定值 1000

控制周期 2

控制方式 2：PID

自整定偏差设定 -300

自整定(监控界面) 1：开始

图 4-5 自整定

ɻ ɻ ɻ ɻ
ɼ

ɼ
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使用省能源时间比例输出，可以把各通道的时间比例输出不在同一时间置 ON。主侧/辅侧

控制输出相关联。当使用这一功能时，控制开始停止由主侧主导，辅侧控制开关无效。当选

择“时间比例辅侧通道”时，相应的通道的“主侧/辅侧通道选择”自动选择为辅侧。

目录名 组名 项目名 设定值

能源分配 功能 省能源时间比例动作 0：不使用
1：使用

主侧/辅侧选择 0：主侧
1：辅侧

省能源延迟时间 10

时间比例辅侧通道 1：时间比例 1
2：时间比例 2
3：时间比例 3
4：时间比例 4
5：时间比例 5
6：时间比例 6
7：时间比例 7
8：时间比例 8
9：时间比例 9
10：时间比例 10
11：时间比例 11
12：时间比例 12
13：时间比例 13
14：时间比例 14
15：时间比例 15
16：时间比例 16

图 4-6 不使用使用省能源功能和使用省能源功能

ɼ
ɼ
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：

功能 CH1 CH2 CH3 CH4

省能源时间比例 1.使用 1.使用 1.使用 1.使用

省能源延迟时间 10 10 10 10

注侧/辅侧选择 主侧 辅侧 主侧 辅侧

时间比例辅侧通道 通道 2 通道 2 通道 4 通道 4

注意：主侧与辅侧通道只能一对一，不能一对多。上述例中，通道 1 为主侧通道，对应于辅

侧通道通道 2，通道 3 为主侧通道，对应于辅侧通道通道 4。

同组内，主侧/辅侧选择为“0：主侧”时，将在其组内的时间比例周期的最初产生输出。
主侧通道号必须小于辅侧通道号，一路主侧对应一路辅侧，辅侧后面不能跟辅侧。

在主侧输出设定。为了使辅侧的输出与主侧的 ON 不要重复，在主侧输出变为 OFF 并经过
了省能源延迟时间后才开始输出。这是由于执行器的动作有延迟，避免与时间比例输出的

ON 状态重合的原因。如 4-7 图中 A 的部分。

图 4-7 省能源延迟时间

使用省能源必须 ɼ
导致

将 ɼ
ɼ

ɼ
ɼ

ɼ
ɼ
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对指定的通道的操作量（MV）进行比率或偏置运算后，可以对输出量进行分支，并向多个
通道输出，比率单位 0.1。

目录名 组名 项目名 设定值

高级设置 功能

操作量输出比率 10

操作量输出偏置 0

输出量选择 0：MV1
1：MV2
……
14：MV15
15：MV16

各通道的输出关系图如图 4-8 所示。

图 4-8

ɼ

通道 1~3 使用输出量 MV1，比率为 1.0、0.8、0.6，偏置为 0.0、1.0、2.0。通道 4 用输出量
MV4，比率为 0.4，偏置为 3.0，如图 4-9 所示。
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报警时， 、
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图 4-10 多段设定值执行示意图

MTCW 的输入通道特性为通道模拟输入温度 A 与通道数字输出 D 之间的线性关系，可由用
户设置。每个通道可以理解为图 4-5 所示的模型。由于其为线性特性，因此只要确定两点
P0（A0，D0）、P1（A1，D1），即可确定通道的特性。其中，D0 表示模拟量输入为 A0 时
通道输出数字量，D1 表示模拟量输入为 A1 时通道输出数字量。

图 4-11 MTCW 通道模型及特性设定
设置通道特性的目的是为了调整模块的现场线性误差，由于模块的使用的环境温度的不同及
使用补偿电缆（连接电缆）的原因，会给 MTCW 的测量结果带来误差，用户可以通过设定
通道特性来消除此类误差。
考虑到用户使用的简便性，且不影响功能的实现，将 A0、A1 的值固定为当前模式下，模
拟量的 0 点和该模式的范围的最高点，也就是说图中 A0 为 0，A1 为当前模式下的温度值
的最高点，用户对此两项设置的写入无效。如当输入类型选择 3：K 型 时，A0 为 0，A1 为
12000。若不更改各通道的 D0、D1 值，仅设置通道的模式，那么，每种模式对应的特性
如图 4-12 所示。
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MTCW 共有 14 种告警类型，通过告警类型设置设定，如表 4-3 所示。设定后的告警类型将
适用于所有通道。

表 4-3 告警类型表

类别 编号 告警类型 说明 设置范围

无告警 0 告警功能 OFF 关闭告警功能

基本告警

1 上限输入值告警 当测量值（PV）比告警设置值大时告警 输入范围

2 下限输入值告警 当测量值比告警设置值小时告警 输入范围

3 上限偏差告警
当偏差值（测量值–设定值）比告警设
置值大时告警

±输入宽度

4 下限偏差告警
当偏差值（测量值－设定值）比告警设
置值小时告警

±输入宽度

5 上/下限偏差告警
当偏差绝对值（|测量值－设定值|）比
告警设置值大时告警

+输入宽度

6 范围告警
当偏差绝对值（|测量值－设定值|）比
告警设置值小时告警

+输入宽度

等待告警
（当电源接
通时测量值
将被忽略）

7
带等待的上限输
入值告警

当测量值比告警设置值大时告警 输入范围

8
带等待的下限输
入值告警

当测量值比告警设置值小时告警 输入范围

9
带等待的上限偏
差值告警

当偏差值（测量值－设定值）比告警设
置值大时就告警

±输入宽度

10
带等待的下限偏
差值告警

当偏差值（测量值－设定值）比告警设
置值小时告警

±输入宽度

11
带等待的上/下限
偏差值告警

当偏差绝对值（|测量值－设定值|）比
告警设置值大时告警

+输入宽度

再等待告警
（当电源接
通且设定值
改变时测量
值将被忽略）

12
带再等待的上限
偏差值告警

当偏差（测量值－设定值）比告警设置
值大时告警

±输入宽度

13
带再等待的下限
偏差值告警

当偏差（测量值－设定值）比告警设置
值小时告警

±输入宽度

14
带再等待的上/下
限偏差值告警

当偏差绝对值（|测量值－设定值|）比
告警设置值大时告警

+输入宽度

注：1．输入范围：从输入值下限到输入值上限之间的数值。例如，如果上下限分别为 100 和
1000，则此范围为 101～999。
2．输入宽度：从输入值下限到输入值上限之间的宽度（上限值－下限值）。例如，如果上下限
分别为 100 和 1000，则“＋输入宽度”为“0～900”，“±输入宽度”为“－900～900”
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1．上限输入值告警
当测量值（PV）比告警设置值大时发出告警

图 4-14 上限输入值告警示意图
2．下限输入值告警
当测量值（PV）比告警设置值小时发出告警

图 4-15 下限输入值告警示意图
3．偏差上限告警
当偏差值（＝测量值 PV－设定值 SV）比告警设置值大时发出告警

图 4-16 偏差上限告警示意图（偏差值为正）

图 4-17 偏差上限告警示意图（偏差值为负）
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4．偏差下限告警
当偏差值（＝测量值 PV－设定值 SV）比告警设置值小时发出告警

图 4-18 偏差下限告警示意图（偏差值为正）

图 4-19 偏差下限告警示意图（偏差值为负）

5．偏差上/下限告警
当偏差绝对值（＝|

差－设SV）偏差⠀设置值小时发出告警啦뀀 1
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ɻ

1．在电源接通时，基本告警，即不带等待功能的告警将被触发，如图4-22所示。

图 4-22 不带等待的偏差下限示意图

2．等待告警在基本告警的基础上加上了等待功能，即忽略电源接通时的测量值触发的告

警，直至测量值下次触发告警，如图4-23所示。

图 4-23 带等待的偏差下限示意图

3．而再等待告警则在等待告警的基础上多等待一次，即忽略电源接通时的测量值触发的告

警（等待）和设定值改变时的测量值触发的告警（再等待），直至测量值下次触发告警，

如图4-24所示。

图 4-24 告警再等待示意图
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为了避免当测量值在告警设定值附近波动时，告警状态和非告警状态反复出现，可以设置告
警死区（BFM#604）。告警死区适用于所有告警类型和所有通道。见图 4-25～图 4-27。

图 4-25 上限输入值和偏差上限告警示意图

图 4-26 下限输入值和偏差下限告警示意图

图 4-27 偏差上/下限告警示意图

当测量值 PV 与设定值 SV 之间的偏差达到告警设置值后，告警延迟功能将保持非告警状
态。直至输入采样次数超出告警延迟次数后，才会告警。例设定告警延迟次数为 5 时，如
图 4-28 所示：

图 4-28 告警延迟次数示意图
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当发生上下限报警时，可以把 PID 运算输出置为任意的固定值。

目录名 组名 项目名 设定值

报警设置 功能 测量值异常时的操作量选择 0：不操作
1：输出 PV 异常时
的操作量

测量值异常时的操作量 0

第一通道发生 PV 上限或者下限报警时，把输出量设定为 10％

目录名 组名 项目名 设定值

报警设置 功能 测量值异常时的操作量选择 1：输出 PV 异常时的
操作量

测量值异常时的操作量 100

带有电流互感器输入（CT 输入）的型号的场合，可根据 CT 输入测量电流。

CT 输入有 CH1～CH8 共计 8 通道，每条通道都可单独设定。
测量的电流有如下 3 种类，根据设定选择检测模式：
①与本机输出的 ON/OFF 无关的电流。
②本机输出的 ON/OFF 同期输出 ON 时的电流。
③本机输出的 ON/OFF 同期输出 OFF 时的电流。
加热器断线检测及过电流检测时可使用②，加热器短路(操作端短路)检测时可使用③。

①是始终测量电流值时使用，测量值迅速地转换成输出 ON 电流值。
“CT 动作”的设定值设定为“1”时，可检测②及③的电流。
“CT 动作”的设定值设定为“0”时，可检测①的电流。

目录名 组名 项目名 设定值

电流检测 输入输出 CT 动作 0：始终检测电流
1：加热器断线检测

CT 测量等待时间 30

CT 匝数 100

CT 电流穿过次数 1

加热器断线检测电
流值

0

过电流检测电流值 0

短路检测电流值 0

回差 0

始终检测电流周期 1

电流检测使能 0

延迟时间 0

报警输出强制使能 0
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根据“CT 匝数”与“CT 电流穿过次数”可变更测定电流范围与监测数据范围。测定电流范
围与监测数据范围如表 4-4 所示。
超过监测数据范围上限的场合，电流值被限制在监测数据范围上限，发生 CT 输入异常报警。

表 4-4 电流测定、监控数据
匝数

电流穿过次数
100 匝 500 匝 1000 匝 2000 匝 4000 匝

1 次 0.1~6.2A
(0.0~6.8A)

0.2~31.2A
(0.0~34.4A)

0.5~62.5A
(0.0~68.8A)

1.0~125.0A
(0.0~137.5A)

2.0~250.0A
(0.0~275.0A)

2 次 0.1~3.1A
(0.0~3.4A)

0.1~15.6A
(0.0~17.2A)

0.25~31.3A
(0.0~34.4A)

0.5~62.5A
(0.0~68.8A)

1.0~125.0A
(0.0~137.5A)

6 次 0.1~1.0A
(0.0~1.1A)

0.1~5.2A
(0.0~5.7A)

0.1~10.4A
(0.0~11.5A)

0.2~20.8A
(0.0~22.9A)

0.4~41.6A
(0.0~45.8A)

上段：测定电流范围
下段：监测数据范围

ɼ ɼ

表 4-5 测定电流范围

匝数
电流穿过次数

100 匝 500 匝 1000 匝 2000 匝 4000 匝

1 次
7.7A
(11A)

31A
(44A)

77A
(110A)

155A
(220A)

311A
(440A)

2 次
3.8A
(5.5A)

15A
(22A)

38A
(55A)

77A
(110A)

155A
(220A)

6 次
1.2A
(1.8A)

5.2A
(7.3A)

12A
(18A)

25A
(36A)

51A
(73A)

上段：电流有效值
下段：电流峰值

0：始终检测电流的场合

使用“过电流检测电流值”功能可检测电流的上限异常，使用“加热器断线检测电流值”功

能可检测电流的下限异常。
在“始终检测电流周期”中设定的周期内测量电流，更新“输出 ON 时电流”。此时的“输
出 OFF 时电流”的值始终为-10（未测量状态）。
1：加热器断线检测场合

使用“输出 ON 时电流”功能可检测加热器断线和过电流，使用“输出 OFF 时电流”功能

可检测短路。

每 100ms 周期与指定的输出端子的 ON/OFF 状态同步，更新“输出 ON 时电流”和“输出
OFF 时电流”。
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CT 测量等待时间是从输出 ON/OFF 发生变化到开始测量电流值的这一段时间。输出的
ON/OFF 发生变化，经过测量等待时间后，开始电流值的测量。

图 4-29 CT 更新时间

OUT 端子的 ON/OFF 的输出状态持续时间大于“100ms+CT 测量等待时间”时，将进行“输
出 ON 时电流”/“输出 OFF 时电流”的更新。OUT 端子的 ON/OFF 输出状态持续时间小于
“100ms+CT 测量等待时间”时，将不进行“输出 ON 时电流”/“输出 OFF 时电流”的更
新。此时“输出 ON 时电流”/“输出 OFF 时电流”保持前次的值。
缺省值：30
设定范围：30~300（ms）

ʉ ʊ ʉ
ʊ ɼ

请在“CT 匝数”项目中，设定与本机连接的 CT 匝数。
缺省值：100
设定范围：100~4000（匝）

ɼ

请在“CT 电流穿过次数”设置中，设定穿过次数。
缺省值：1
设定范围：1~6（次）

图 4-30 所示电流穿过次数 2 次，设定为【2】。

图 4-30
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输出 ON 时的电流值小于设定值的场合，则检测为加热器断线。设定为“0：始终检测电流”

的场合，检测功能将停止。
缺省值：0
设定范围：0~5500（100mA）

CT 动作为“0：始终检测电流”的场合，可以把加热器断线检测电流值设定作为下限，检测
电流下限值异常。
请把设定值大致设在正常时与断线时的中间点。

设定值 =
正常时的电流值 + 断线时的电流值

2

输出 ON 时的电流值大于设定值的场合，则检测为过电流。设定为 0 的场合，检测功能将停
止。
缺省值：0
设定范围：0~5500（100mA）

CT 动作为“0：始终检测电流”的场合，可以把过电流检测电流值设定作为上限，检测电流
上限值异常。
请把设定值大致设在正常时与断线时的中间点。

设定值 =
正常时的电流值 + 过电流的电流值

2

输出 OFF 时的电流值大于设定值的场合，则检测为短路。设定为 0 的场合，检测功能将停
止。
缺省值：0
设定范围：0~5500（100mA）

CT 动作为“0：始终检测电流”的场合，短路检测电流值的设定无效。
请把设定值大致设在正常时与断线时的中间点。

设定值 =
正常时的电流值 + 短路时的电流值

2

加热器断线检测、过电流检测、短路检测设定共通的回差。
缺省值：0
设定范围：0~5500（100mA）
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加热器断线检测、过电流检测、短路检测设定共通的延迟时间。
缺省值：0
设定范围：0~1000（100ms）
此种延时定时器按表 4-6 条件进行启动/复位。

表 4-6 启动/复位条件

检测种类 启动条件 复位条件

加热器断线检测 输出 ON 时电流 ≤
加热器断线检测电流值

输出 ON 时电流 ＞ 加热器断
线检测电流值 + 回差

过电流检测 输出 ON 时电流 ≥
过电流检测电流值

输出 ON 时电流 ＜ 过电流检
测电流值 - 回差

短路检测 输出 OFF 时电流 ≥
短路检测电流值

输出 OFF 时电流 ＜ 短路检测
电流值 - 回差

“0：始终检测电流”的场合，CT 动作的延迟定时器通常每 1ms 更新一次。
“1：加热器断线检测”的场合，CT 动作的延迟定时器对应监视对象的 OUT 端子的 ON/OFF
每 1ms 更新一次。
加热器断线检测的场合，因为在监视输出 ON 时的电流，监视对象的 OUT 端子的输出只在
ON 期间更新延迟定时器。
同样，过电流检测的场合，因为在监视输出 ON 时的电流，监视对象的 OUT 端子的输出只
在 ON 期间更新延迟定时器。
短路检测的场合，因为在监视输出 OFF 时的电流，监视对象的 OUT 端子的输出只在 OFF 期
间更新延迟定时器。

加热器断线检测的场合，如图 4-31 所示。

图 4-31
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作为 CT 值未检测状态下的恢复条件。未检测恢复条件为 1 时，则系统处于检测状态。为 0
时，系统则处于未检测的状态。在“加热器断线检测”、“过电流检测”、“短路检测”发
生报警时，“加热器断线检测”、“过电流检测”、“短路检测”置为 OFF（解除状态）。
未检测恢复条件自动置 0，当外界没有消除装置的异常状态而将“未检测恢复条件”置 1，
此时“未检测恢复条件”置 1 无效。只有先消除外界装置的异常状态，再将“未检测恢复条
件”置 1，“加热器断线检测”、“过电流检测”、“短路检测”才会置为 ON（检测状态）。

“电流检测使能”是电流检测开始/停止的控制开关。当“电流检测使能”置 1，电流检测
功能开启。当“电流检测使能”置 0，电流检测功能关闭。

在“0：始终检测电流”的场合，测量周期以 100ms 为单位进行设定。
在“1：加热器断线检测”的场合，测量周期固定为 100ms，本项设定无效。
缺省值：1
设定范围：0~32000（100ms）

在“加热器断线检测”、“过电流检测”、“短路检测”发生报警时，为保护设备不被损坏，
MTCW 控制输出强制关闭。若在“加热器断线检测”、“过电流检测”、“短路检测”发
生报警时，仍希望 MTCW 继续输出，则将“报警输出强制使能”置 1。
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第五章 MTCW 温控助手使用说明

本章主要介绍了 MTCW 温控助手工具的安装和使用说明。

ɼ
ʉ ʊɼ

ɼ
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ɼ

ɼ

ɻ ɼ
ɼ ɼ
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请根据实际温控器型号和站号选择相应的设备型号和站号。

温控器助手可以通过两种通讯方式与温控器建立连接。分别为串口通讯和以太网通讯。

（1）串口通讯

点击设置->串口通讯设置
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（2）以太网通讯

点击站点名称->修改站点

选择目录名->选择对应的组名->选择需要设置的项目。
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控制设置界面可以设定温控器控制的基本参数，例如输入类型、控制方式、控制周期等。

PID 组设置可以配置温控器的四组 PID 参数。
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省能源功能配置界面
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高级设置中是当用户有需要可选的功能。例如区域 PID、比率偏置、输出量选择等。
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电流检测

只有型号为 MTCW-08-CT 的温控器有电流检测功能。
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右键点击站点，选择设置上载/监控密码，上载密码为六位数字密码。
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右键点击站点，选择隐藏 PID，注意，一旦隐藏 PID，PID 参数将不可见，隐藏 PID 操作不
可逆，需要解除必须恢复出厂设置，所以请谨慎使用该功能。
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第六章 运行检查

本章介绍了MTCW的例行检查和故障检查的方法。

1.检查模拟输入不想是否满足要求。
2.检查 MTCW 接线端子是否可靠插入。
3.检查提供给 MTCW 的 24Vdc 电源是否过载。
4.检查应用程序，确保应用中选择的是正确的操作方法及参数范围，特别注意对于有特殊时
序的 BFM 区需按照规定时序操作。

如果 MTCW 运行不正常，请检查下列项目。

点亮：24Vdc 电源正常；
熄灭：24Vdc 电源可能故障；若 24Vdc 电源正常，则 MTCW 故障。

高速闪烁：MTCW 运行正常；
慢速闪烁：检查“错误状态字”中的信息；
常亮或熄灭：MTCW 死机。
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设置 2108

2116

2109

2117

2110

2118

2111

2119

2112

2120

2113

2121

2114

2122

2115

2123

R/W Y

2140

2148

2141

2149

2142

2150

2143

2151

2144

2152

2145

2153

2146

2154

2147

2155

R/W Y

2172

2180

2173

2181

2174

2182

2175

2183

2176

2184

2177

2185

2178

2186

2179

2187

R/W Y

2204

2212

2205

2213

2206

2214

2207

2215

2208

2216

2209

2217

2210

2218

2211

2219

R/W Y

o¨
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2812

2820

2813

2821

2814

2822

2815

2823

2816

2824

2817

2825

2818

2826

2819

2727

R/W Y

2844

2852

2845

2853

2846

2854

2847

2855

2848

2856

2849

2857

2850

2858

2851

2859

R/W Y

冷 却 侧 控 制 输 出

（ ）

2876

2884

2877

2885

2878

2886

2879

2887

2880

2888

2881

2889

2882

2890

2883

2891

R N

加热冷却交叠不感

带

3036

3044

3037

3045

3038

3046

3039

3047

3040

3048

3041

3049

3042

3050

3043

3051

R/W Y

3068

3076

3069

3077

3070

3078

3071

3079

3072

3080

3073

3081

3074

3082

3075

3083

R/W Y

3164

3172

3165

3173

3166

3174

3167

3175

3168

3176

3169

3177

3170

3178

3171

3179

R/W Y

3196

3204

3197

3205

3198

3206

3199

3207

3200

3208

3201

3209

3202

3210

3203

3211

R/W Y

3228

3236

3229

3237

3230

3238

3231

3239

3232

3240

3233

3241

3234

3242

3235

3243

R/W Y

冷却 3260

3268

3261

3269

3262

3270

3263

3271

3264

3272

3265

3273

3266

3274

3267

3275

R/W Y

冷却 3292

3300

3293

3301

3294

3302

3295

3303

3296

3304

3297

3305

3298

3306

3299

3307

R/W Y

冷却 微 3324

3332

3325

3333

3326

3334

3327

3335

3328

3336

3329

3337

3330

3338

3331

3339

R/W Y

3676 R N

4180 R/W Y

4181

4182

4183

4184

R/W Y

4185

4186

4187

4188

R/W Y

4189

4190

4191

4192

R/W Y

4193 R/W Y

4194

4195

4196

4197

R/W Y

4198 R/W Y

4199

4201

R N
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4202

4203

4204

4262

4270

4263

4271

4264

4272

4265

4273

4266

4274

4267

4275

oÇ oÅ oÉ
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加热侧积分时间 6535

6543

6536

6544

6537

6545

6538

6546

6539

6547

6540

6548

6541

6549

6542

6550

R/W Y

加热侧微分时间 6567

6575

6568

6576

6569

6577

6570

6578

6571

6579

6572

6580

6573

6581

6574

6582

R/W Y

冷却侧比例项 5767

5775

5768

5776

5769

5777

5770

5778

5771

5779

5772

5780

5773

5781

5774

5782

R/W Y

冷却侧积分时间 5799

5807

5800

5808

5801

5809

5802

5810

5803

5811

5804

5812

5805

5813

5806

5814

R/W Y

冷却侧微分时间 5831

5839

5832

5840

5833

5841

5834

5842

5835

5843

5836

5844

5837

5845

5838

5846

R/W Y

冷却侧比例项 5863

5871

5864

5872

5865

5873

5866

5874

5867

5875

5868

5876

5869

5877

5870

5878

R/W Y

冷却侧积分时间 5895

5903

5896

5904

5897

5905

5898

5906

5899

5907

5900

5908

5901

5909

5902

5910

R/W Y

冷却侧微分时间 5927

5935

5928

5936

5929

5937

5930

5938

5931

5939

5932

5940

5933

5941

5934

5942

R/W Y

冷却侧比例项 5959

5967

5960

5968

5961

5969

5962

5970

5963

5971

5964

5972

5965

5973

5966

5974

R/W Y

冷却侧积分时间 5991

5999

5992

6000

5993

6001

5994

6002

5995

6003

5996

6004

5997

6005

5998

6006

R/W Y

冷却侧微分时间 6119

6127

6120

6128

6121

6129

6122

6130

6123

6131

6124

6132

6125

6133

6126

6134

R/W Y

冷却侧比例项 6151

6159

6152

6160

6153

6161

6154

6162

6155

6163

6156

6164

6157

6165

6158

6166

R/W Y

冷却侧积分时间 6279

6287

6280

6288

6281

6289

6282

6290

6283

6291

6284

6292

6285

6293

6286

6294

R/W Y

冷却侧微分时间 6311

6319

6312

6320

6313

6321

6314

6322

6315

6323

6316

6324

6317

6325

6318

6326

R/W Y

6663

6664

6665

6666

6667

6668

6669

6670

6671

6672

6673

6674

6675

6676

6677

6678

R/W Y

省能源时间比例动

作

7111 7112 R/W Y

省能源延迟时间 7113

7121

7114

7122

7115

7123

7116

7124

7117

7125

7118

7126

7119

7127

7120

7128

R/W Y

主侧 辅侧选择 7145 7146 R/W Y

时间比例辅侧通道 7147

7155

7148

7156

7149

7157

7150

7158

7151

7159

7152

7160

7153

7161

7154

7162

R/W Y

控制开始 停止（低

位有效）

3628

3930

3629

3931

R/W

3356

3364

3357

3365

3358

3366

3359

3367

3360

3368

3361

3369

3362

3370

3363

3371

R/W Y

3388

3396

3389

3397

3390

3398

3391

3399

3392

3400

3393

3401

3394

3402

3395

3403

R/W Y
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3420

3428

3421

3429

3422

3430

3423

3431

3424

3432

3425

3433

3426

3434

3427

3435

R/W Y

控制算法选择 3452

3460

3453

3461

3454

3462

3455

3463

3456

3464

3457

3465

3458

3466

3459

3467

R/W Y

自整定算法 6695

6703

6696

6704

6697

6705

6698

6706

6699

6707

6700

6708

6701

6709

6702

6710

R/W Y

3484

3492

3485

3493

3486

3494

3487

3495

3488

3496

3489

3497

3490

3498

3491

3499

R/W Y

3516

3524

3517

3525

3518

3526

3519

3527

3520

3528

3521

3529

3522

3530

3523

3531

R/W Y

3548

3556

3549

3557

3550

3558

3551

3559

3552

3560

3553

3561

3554

3562

3555

3563

R/W Y

OUT9 OUT10 OUT11 OUT12 OUT13 OUT14 OUT15 OUT16 R/W Y

4294 4295 4296 4297 4298 4299 4300 4301

（系统错

误）

3612 R N

（断偶错

误）

3613 R N

3616 3617 R N

3620 R N

通道特性确认命令 3624 3625

3628 2629 3630 3631 R/W Y

3636 3637 R/W Y

回复出厂设置 3640

3644 R/W N

3648

3649

R/W Y

3652 R/W Y

3656 R/W Y

3660 R/W Y

3664 R/W Y

设置 3668 R/W Y

3672 R/W Y

告警时的操作量选

择

6727

6735

6728

6736

6729

6737

6730

6738

6731

6739

6732

6740

6733

6741

6734

6742

R/W Y

告警时的操作量 6759

6767

6760

6768

6761

6769

6762

6770

6763

6771

6764

6772

6765

6773

6766

6774

R/W Y

外部输入状态 3680 3681

3684 R/W Y

3688 R N

模块识别码 3692 R N
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CH1 CH2 CH3 CH4 CH5 CH6 CH7 CH8

5351 5352 5353 5354 5355 5356 5357 5358 R/W Y

5383 5384 5385 5386 5387 5388 5389 5390 R/W Y

5415 5416 5417 5418 5419 5420 5421 5422 R/W Y

5447 5448 5449 5450 5451 5452 5453 5454 R/W Y

5479 5480 5481 5482 5483 5484 5485 5486 R/W Y

5511 5512 5513 5514 5515 5516 5517 5518 R/W Y

5543 5544 5545 5546 5547 5548 5549 5550 R/W 漀
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表 7-2 错误状态信息

3612 的位状态 定义 开（1） 关（0）

b0 错误 当 b1～b7 任何一个错误发生时，此
标志位为 1

无错误

b1 保留 － －

b2 硬件故障 AD 转换器或其它硬件故障，所有通

道 A/D 转换停止
硬件正常

b3 设定参数值错误 MTCW 内部参数出现错误时，该标
志位将变为 1。

数据备份正
常

b4 冷端温度补偿错误 冷端测量温度异常 冷端正常

b5：保留 － － －

b6：保留 － － －

B7~b15：保留 － － －

3613 为断偶错误。16 位对应 16 路通道，b0 对应第一路，b1 对应第二路。以此类推。当某
一路发生断偶报警，对应位置 1，恢复正常对应位置 0。

ɻ ɼ

表 7-3 电流检测错误状态信息

位状态 定义 开（1） 关（0）

b0~b7
（5703）

加热器断线报警
输出 ON 时电流小于设定值电流 无错误

b8~b15
（5703）

过电流报警
输出 ON 时电流大于设定值电流 无错误

b0~b7
（5704）

短路报警
输出 OFF 时电流大于设定值电流 无错误

b8~b15
（5704）

电流输入上限报警
输入电流超过测量范围上限 无错误

*5. 设置值范围错误地址。显示错误的 BFM 区号。
*6. 冷端温度。反应当前的冷端温度。
*7. 控制开始/停止设置。3628、3629、3630、3631 低四位有效，每一个 BFM 地址对应四
路。Bit0 对应通道 1，Bit1 对应通道 2，依此类推。每一个 Bit 置 1 时，相应通道控制开始，
置 0 时，通道控制停止。
*8. 自整定开始/停止。3636、3637 低八位有效，Bit0 对应通道 1，Bit1 对应通道 2，依此类
推。每一 Bit 置 1 时表示开启自整定，置 0 时关闭自整定或自整定已完成。
*9. CH1~CH16 多段控制执行标志。3648、3649 低八位有效，Bit0 对应通道 1，Bit1 对应通
道 2，依此类推。每一个 Bit 置 1 时，对应通道开始执行多段控制。置 0 时不执行多段控制。
*10. MODBUS 协议：MODBUS：0x0000；MODBUS_TCP：0x0100
通讯模式：TCP 服务器：0x0001；TCP 客户端：0x0002；UDP：0x0003
4180：MODBUS 协议或上通讯模式（例选择 MODBUS_TCP，TCP 客户端。则往 4180 中写
入 0x0102）
4181~4184：本机网关（192.168.1.1）
4185~4188：本机 IP 掩码（255.255.255.0）
4189~4192：本机 IP（192.168.1.100）
4193：本机端口（8080）



63

4194~4197：远程 IP（192.168.1.200）
4198：远程端口（8080）
4199~4204：MAC 地址
*11. 恢复出厂设置。将 3640 置 1 后，模块所有 BFM 区将恢复成缺省值。
*12. 更改设置允许。将 3644 置 0，会禁止用户对 BFM 的更改，直到设置成 1 为止。
*13. 参数保存。置 1 时，模块将当前用户设置参数保存。
*14. 软件版本信息。
*15. 模块识别码。具体信息见表 7-4。

表 7-4 模块识别码

模块识别码 对应模块型号

0xB616 MTCW-16-NN

0xB612 MTCW-12-NT

0xB608 MTCW-08-NTT

0xB408 MTCW-08-NV

0xA608 MTCW-08-CT

*16. 报警输出强制使能。低八位有效，Bit0 对应通道 1，Bit1 对应通道 2，依此类推。
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